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จุดประสงค์รายวิชา  เพ่ือให้ 

 ๑. สามารถบอกประวัติความเป็นมา และความหมายของเรดาร์ตรวจอากาศได้ถูกต้อง 

           ๒. สามารถบอกถึงอุปกรณ์ หลักการทำงาน และชนิดของเรดาร์ตรวจอากาศได้ถูกต้อง 

           ๓. สามารถบอกถึงสีของภาพสะท้อนที่ปรากฏบนจอเรดาร์ตรวจอากาศได้ถูกต้อง        

           ๔. สามารถอธิบายการแปลความภาพถ่ายเรดาร์ตรวจอากาศได้อย่างถูกต้อง 

           ๕. สามารถอธิบายวิธีเข้า และถอดรหัสการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ แบบ Grid Box   

สมรรถนะรายวิชา 
 แสดงความรู้เกี่ยวกับหลักการทำงานของเรดาร์ตรวจอากาศ รวมถึงขั้นตอนในการเลือกใช้โปรดักส์        
ให้เหมาะสม เพ่ือนำมาใช้ในการคาดหมายสถาพอากาศได้ถูกต้อง และมีประสิทธิภาพ 
คำอธิบายรายวิชา 
  ศึกษาประวัติความเป็นมาความหมาย และเรียนรู้ในอุปกรณ์ส่วนต่างๆ หลักการทำงาน ชนิด สีของภาพ
สะท้อนที่ปรากฏบนจอเรดาร์ การแปลความภาพถ่าย วิธีเข้าและถอดรหัสการตรวจอากาศด้วยเรดาร์แบบ      
Grid Box ของเรดาร์ตรวจอากาศได้อย่างมีประสิทธิภาพ  
           
 
 
 
 
 
 
 



 

คำนำ 
 

    ปัจจุบันการตรวจอากาศมีการพัฒนาเครื่องมือต่างๆ เพ่ือช่วยเหลืองานตรวจอากาศให้มี ศักยภาพ   
มากขึ้นด้วยเครื่องมือที่ทันสมัย และเรดาร์ก็เป็นอุปกรณ์หรือเครื่องมือที่สามารถตรวจอากาศต่อจากสายตามนุษย์
ไปได้ไกลมากขึ้นทำให้การติดตามสภาพอากาศ การคาดหมายสภาวะอากาศ มีความถูกต้องยิ่งขึ้นลดความสูญเสีย
ที่เกิดจากภัยจากสภาพอากาศ 
    กองทัพอากาศ มีศักยภาพในการทำการรบทางอากาศ การสนับสนุนการรบ ให้ประสบความสำเร็จ   
จึงเป็นสิ่งสำคัญต่ออากาศยานที่ต้องการข้อมูลหลากหลายในการบิน ข่าวอากาศก็นับว่าเป็นข้อมูลที่มีความสำคัญ 
อย่างยิ่งทีช่่วยทำให้การปฏิบัติภารกิจบรรลุผลสำเร็จ และเพ่ิมความปลอดภัยในการบิน  
การใช้เรดาร์ตรวจอากาศ เพ่ือช่วยในการเฝ้าตรวจสอบและติดตามสภาพอากาศ เป็นงานบริการการบิน                 
ที่มีความสำคัญยิ่ง ซึ่งหน่วยที่มีและใช้เครื่องเรดาร์ตรวจอากาศทางทหารนั้น มีใช้งานอยู่เฉพาะในสายงาน 
วิทยาการอุตุนิยมวิทยา (เหล่าอุตุ) ที่ติดตั้งอยู่ตามกองบิน และ รร.การบิน การเรียนรู้วิธีการตรวจอากาศ         
ด้วยเรดาร์จึงมีความจำเป็นมาก เนื่องจากเครื่องเรดาร์ตรวจอากาศ ถือว่าเป็นยุทโธปกรณ์ของกองทัพที่มีมูลค่า
ราคาสูงมาก ดังนั้นการใช้งานอย่างถูกต้องมีประสิทธิภาพรวมถึงการดูแลบำรุงรักษาอุปกรณ์  ต่าง ๆ จะทำให้      
ได้ประโยชน์ และเกิดความคุ้มค่ามากท่ีสุด   
                       เอกสารฉบับนี้  จึงเป็นส่วนหนึ่งที่จะช่วยให้ผู้ปฏิบัติงานการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ตรวจอากาศ 
โดยเฉพาะในหน่วยงานของกองทัพอากาศ หรือ ผู้ที่เกี่ยวข้องได้นำไปใช้เป็นคู่มือและแนวทางในการปฏิบัติงาน    
ในเบื้องต้น ต่อไป   
                                                                                               
                                                                                                                    ผตอ.กขอ.คปอ. 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 



 

สารบัญ 
 

บทที่                 เนื้อหา                         หน้า 
   

   ๑      ประวัติ และหลักการทำงานเรดาร์ตรวจอากาศ         ๑ 
              ๒                    เทคนิคการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยา                   ๖               
              ๓                    การแปลความภาพ และโปรดักส์ต่างๆ ของเรดาร์ตรวจอากาศ            ๑๐ 
              ๔                    หลักการแปลความภาพเรดาร์ตรวจอากาศของกรมอุตุนิยมวิทยา         ๒๖ 
              ๕                    คำอธิบายหลักเกณฑ์การใช้รหัส                                                ๓๔                                                                           

- เอกสารอ้างอิง                                                               ๔๔                                                            
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บทที่ ๑ 

ประวัติและหลักการทำงานเรดาร์ตรวจอากาศ 
(Weather Radar) 

 

๑. ประวัติของเรดาร์ตรวจอากาศ 

➢          ช่วงค.ศ.1947ช่วงค.ศ.1947 --1950 1950 ::  มีการพัฒนาเทคโนโลยีด้านเรดาร์ขึ้นมา มีการพัฒนาเทคโนโลยีด้านเรดาร์ขึ้นมา RRAADDAARR  ย่อมาจากย่อมาจาก   RRAAddiioo  
DDeetteeccttiioonn  AAnndd  RRaannggiinngg 

➢     ในช่วงต้นของการพัฒนาได้นำเรดาร์มาใช้ในกิจการทางทหารในช่วงสงครามโลกในช่วงต้นของการพัฒนาได้นำเรดาร์มาใช้ในกิจการทางทหารในช่วงสงครามโลก ครั้งที่ ครั้งที่ ๒๒  โดยโดย
วิธีการฟังเสียงการสะท้อนกลับของโลหะ และวิเคราะห์แปลความว่าคลื่นเสียงนั้นเป็นเครื่องบินรบของวิธีการฟังเสียงการสะท้อนกลับของโลหะ และวิเคราะห์แปลความว่าคลื่นเสียงนั้นเป็นเครื่องบินรบของ
ข้าศึกหรือไม่ข้าศึกหรือไม ่

➢       ค .ศ . 1950ค.ศ. 1950 --19801980   ::    มีการพัฒนาขึ้นมาโดยใช้การสะท้อน มีการพัฒนาขึ้นมาโดยใช้การสะท้อน ((RReefflleeccttiivviittyy))  ของคลื่ นของคลื่ น
แม่แม่เหล็กไฟฟ้าเหล็กไฟฟ้าแทนคลื่นเสียงแทนคลื่นเสียง   

➢       ค.ศ.1980ค.ศ.1980 --2000 2000 ::    มีการพัฒนาและมีการพัฒนาและใช้งานเรดาร์ตใช้งานเรดาร์ตรวจอากาศชนิดตรวจเป้าเคลื่อนที่ได้ชนิด           รวจอากาศชนิดตรวจเป้าเคลื่อนที่ได้ชนิด           
DDoopppplleerr  rraaddaarr   

➢       ค.ศ. 1988 ค.ศ. 1988   ::    สหรัฐอเมริกาได้เริ่มใช้เรดาร์ตรวจอากาศที่มีช่วงความถี่กว้างขนาด 10 ซม. สหรัฐอเมริกาได้เริ่มใช้เรดาร์ตรวจอากาศที่มีช่วงความถี่กว้างขนาด 10 ซม. 
เป็นมาตรฐานแรก ชื่อ เป็นมาตรฐานแรก ชื่อ WWSSRR--8888DD  และเริ่มตรวจเป็นเครือข่ายเรดาร์ตรวจอากาศ ของสหรัฐอเมริกาและเริ่มตรวจเป็นเครือข่ายเรดาร์ตรวจอากาศ ของสหรัฐอเมริกา 

➢     ค.ศ. ค.ศ. 20002000 --ปัปัจจุบัน จจุบัน ::      กำลังมีการพัฒนาเรดาร์ชนิด  กำลังมีการพัฒนาเรดาร์ชนิด  DDuuaall  PPoollaarriizzaattiioonn  RRaaddaarr  และชนิด และชนิด 
PPhhaasseedd  AArrrraayy  RRaaddaarr 
 

 

 

 

 

 

 

 

  

ลำดับการพัฒนาเรดาร์ตรวจอากาศลำดับการพัฒนาเรดาร์ตรวจอากาศ 
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๒. ทฤษฎีและหลักการทำงานเบื้องต้นของเครื่องเรดาร์ 

 Radar ย่อมาจาก Radio Detection and Ranging หมายถึง การใช้คลื่นวิทยุในการตรวจจับวัตถุหรือ 
เป้าหมายบนอากาศ เรดาร์ตรวจอากาศออกแบบมาเพ่ือการตรวจจับน้ำฟ้า กลุ่มเมฆฝน ในปัจจุบันสามารถ
ตรวจจับ กระแสลมแรง (Gust) และลมพัดตัดกันหรือลมเฉือน (ศัพท์อุตุ) (Wind Shear) ได้อีกด้วย เรดาร์ทำงาน
โดยการส่งสัญญาณคลื่นวิทยุออกไปเป็นจังหวะ (Pulse Radar) ในลักษณะลำคลื่นเป็นมุมแคบช่วงสั้นๆ หลักการ
คือเรดาร์ ส่งคลื่นไปกระทบวัตถุ เช่น ภูเขา อากาศยาน หรือกลุ่มเมฆฝน ทำให้สัญญาณสะท้อนกลับมา            
ยังจานสายอากาศเรดาร์ซ่ึงทำหน้าที่ส่ง และรับคลื่น เครื่องเรดาร์จะทำกรรมวิธีรับและขยายสัญญาณนำไป
แสดงผลบนจอเรดาร์ โดยที่จานสายอากาศมีการหมุนกวาดสัญญาณและยกมุม ทำให้สามารถบอกทิศทางความสูง
ของวัตถุเป้าหมายได้ด้วย 

หลักการของเรดาร์ตรวจอากาศ ก็เช่นเดียวกับเรดาร์ทั่ว ๆ ไป แต่แทนที่จะใช้ตรวจจับวัตถุบิน หรือเครื่องบิน เช่น 
เรดาร์ AIR DEFENCE แต่นำมาใช้ตรวจจับเม็ดละอองน้ำ (น้ำฟ้า) ในบรรยากาศแทน 

 เรดาร์ตรวจอากาศเป็นเรดาร์ระบบ PULSE RADAR  โดยส่งพลังงานคลื่นวิทยุออกไปเป็นช่วง ๆ (PULSE)  

 

              
 

                                               ภาพที่ ๑   การส่งคลื่นเรดาร์ออกไป เป็น PULSE 

 

มีลักษณะเป็นลำแคบ ๆ พุ่งออกไปคล้ายลำแสง เมื่อพลังงานที่เป็นช่วงคลื่นนั้นไปกระทบเป้าพลังงานบางส่วน       
ก็จะสะท้อนกลับมายังเครื่องส่งซึ่งในขณะนั้นทำหน้าที่เป็นเครื่องรับแล้วส่งพลังงานนั้นไปยังจอภาพ แสดงออกมา
ให้เรามองเห็นเป็นจุดสว่างบนจอภาพ ระยะห่างของเป้า หรือน้ำฟ้านั้น  
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เป้า (Target) ของเรดาร์ในทางอุตุนิยมวิทยา คืออะไร 

                  ในทางอุตุนิยมวิทยาคำว่า เป้า ของเรดาร์หมายถึง ปรากฎการณ์เกี่ยวกับสภาพอากาศต่าง ๆ        
ทีส่ามารถสะท้อนคลื่นของเรดาร์ได้ เช่น ฝน ฝนฟ้าคะนอง พายุ ลูกเห็บ หิมะ เมฆ และในกรณีของเรดาร์ที่ทันสมัย 
ตัวอย่าง เช่น ดอปเปอร์เรดาร์ (Doppler Radar) นั้นสามารถตรวจวัดทิศทาง และความเร็วลมได้ด้วยแม้ว่า      
ในบางครั้งมีบางสิ่งที่มิใช่เป้าในทางอุตุนิยมวิทยาสะท้อนคลื่นเรดาร์กลับมาแล้วเข้ามาปรากฎในจอภาพ เช่น ฝูงนก
หรือฝูงแมลง ที่มีจำนวนมากหรือภาพของพ้ืนดินซึ่งเกิดจากการสะท้อนของคลื่นที่ผิดปกติ ในกรณีเช่นนี้เจ้าหน้าที่
ผู้ตรวจต้องใช้ความชำนาญในการแยกแยะว่าภาพใดเป็นหรือไม่เป็นเป้าในทางอุตุนิยมวิทยา 

ลักษณะเป้าหรือภาพสะท้อนจากเมฆแผ่นในเรดาร์ 

                 เมฆแผ่นเป็นเมฆในตระกูลสเตรตัส ฝนจากเมฆแผ่นมีลักษณะแผ่กระจายตามแนวนอน ที่ตรวจพบ    
ในเรดาร์มีลักษณะดังนี้ 

                 ลักษณะแผ่ปกคลุมเป็นบริเวณกว้าง แต่ไม่มีขอบเขตแน่นอน ไม่เป็นเซลล์หรือเป็นกลุ่มความเข้ม 
ของเป้าอยู่ในระดับอ่อนมาก – อ่อนโดยประมาณ ถ้าลดทอนกำลังรับสัญญาณลง บริเวณเป้าฝนจะลดขนาดลง
อย่างเห็นได้ชัด ในบางครั้งจะจางหายไปหมด ในเรดาร์ตรวจอากาศย่านความถี่ S - Band มักตรวจเป้าฝนจากเมฆ
แผ่นได้ไม่ไกลกว่า ๒๐๐ กิโลเมตร เนื่องจากสัญญาณสะท้อนเบา เครื่องรับอาจมีประสิทธิภาพการรับไม่ดี และลำ
คลื่นเรดาร์อยู่เหนือยอดฝน (คลื่นเรดาร์ไม่กระทบฝน) ฝนจากเมฆแผ่นมักตรวจพบในสภาวะอากาศ Stable      
ซึ่งหมายถึงลักษณะการกระจายตามแนวนอนมากกว่าแนวตั้ง ในบางครั้งเมื่อฝนจากเมฆแผ่นตกปกคลุมนานจะทำ
ให้เกิดเป้าลักษณะคลาดเคลื่อนจากความเป็นจริง เรียกเป้านี้ว่า Bright Band คือ เป้าซึ่งลอยกระจายอยู่ใกล้ๆ
ระดับ freezing เป็นเกล็ดน้ำแข็งซึ่งใกล้จะละลาย เมื่อเรดาร์กวาดไปกระทบจะเกิดการสะท้อนซึ่งกำลังสะท้อน
ดังกล่าวนี้แรงมาก และภาพเป้าที่ปรากฏบนจอเรดาร์มีความเข้มมาก จึงทำให้เข้าใจผิดคิดว่าเป็นฝนตกหนัก       
แต่จริงๆ แล้วเป็นเป้าเกล็ดน้ำแข็งซึ่งยังตกไม่ถึงพ้ืน เป้าฝนจากเมฆแผ่นแผ่กระจายหรือเคลื่อนตัวช้ามากถ้าฝนตก
บริเวณสถานีเรดาร์ยิ่งสังเกตการณ์เคลื่อนตัวลำบาก ถ้าสังเกตจากจอภาพ RHI จะพบว่ามีความสูงต่ำกว่าเป้าฝน
จากเมฆก้อนมาก ขยายตัวตามแนวนอนมากกว่า และในบางครั้งปรากฏซ้อนกันเป็นชั้นๆ ก็มี 

 

 

 

Forecast)  
 

 

 

ภาพที่ ๒  ภาพสะท้อนจากเมฆในเรดาร ์



๔ 
 

      ลักษณะเปา้หรือภาพสะท้อนที่เป็นพายุฟ้าคะนองในเรดาร์ 
                เป้าพายุฟ้าคะนองเกิดจากเมฆคิวมูโลนิมบัส ปกติมักมีปรากฏการณ์ทางอุตุนิยมวิทยา เช่น ฟ้าแลบ      
ฟ้าร้อง กระแสอากาศปั่นป่วน ลมกระโชก และลูกเห็บเกิดข้ึนด้วย ลักษณะที่ตรวจพบในเรดาร์ ดังนี้ 
                ลักษณะของเป้ามีขอบเขตชัดเจน ขอบที่ยื่นออกมามีลักษณะคล้ายนิ้วมือ รูปตะขอเป็นแถบ        
หรือแนวยาว โค้ง และคล้ายลูกคลื่นในทะเล พายุฟ้าคะนองขนาดใหญ่มักประกอบด้วยเซลล์เล็กๆ อยู่ภายใน
เคลื่อนตัวด้วย ความเร็ว ไม่เกิน ๔๐ นอต บางครั้งเคลื่อนเข้าหากัน และรวมเป็นเซลล์พายุฟ้าคะนองขนาดใหญ่   
มีการเปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็วทั้งความแรงและพ้ืนที่ อัตราการก่อตัวทางตั้ง ๖๐๐ เมตรต่อนาที หรือมากกว่านั้น     
ยอดสูงสุด ตั้งแต่ ๘ กิโลเมตร ขึ้นไปจนเกือบถึงระดับทรอบโปพอส พายุฟ้าคะนองรุนแรงยอดสูงสุดอยู่ระหว่าง  
๑๒–๑๕ กิโลเมตร ถ้าพายุ รุนแรงมากจะมียอดสูงกว่า ๑๕ กิโลเมตรขึ้นไป 
                ช่วงเวลาหรือความนานของเป้าพายุฟ้าคะนองนั้นแตกต่างกัน เป้าพายุฟ้าคะนองมีความนานตั้งแต่       
๒๐ นาที จนถึง ๑๐ ชั่วโมง ขึ้นอยู่กับองค์ประกอบของขนาด สภาพอากาศแวดล้อม และบริเวณท่ีเกิดพายุปริมาณ
ฝน ของพายุฟ้าคะนองมีขนาดตั้งแต่ ๑๐ มิลลิเมตรต่อชั่วโมง ขึ้นไปและขึ้นอยู่กับขนาด ความสูง ปริมาณ ไอน้ำ  
ในอากาศ และการก่อตัวของพายุนั้น 
 

เรดาร์ตรวจอากาศในปัจจบุัน 
 กองทัพอากาศ โดย กองข่าวอากาศ คปอ. ซึ่งเป็นต้นสายวิชาการอุตุนิยมวิทยา และมีหน่วยปฏิบัติงาน 
ด้านข่าวอากาศระดับฝ่าย ประจำอยู่ทุกกองบิน มีหน่วยข่าวอากาศบางหน่วยที่ได้รับการติดตั้ง และใช้งานเรดาร์
ตรวจ อากาศ เพ่ือสนับสนุนกิจการการบินในพื้นที่นั้นๆ ปัจจุบัน ติดตั้งอยู่ ๖ หน่วย ดังนี้ 

• ฝ่ายข่าวอากาศ กองบิน ๑ (๑ ก.ย. ๕๔) 
• ฝ่ายข่าวอากาศ กองบิน ๔ (๒๐ พ.ค. ๖๕) 
• ฝ่ายข่าวอากาศ กองบิน ๗ (๒๒ มิ.ย. ๖๓) 
• ฝ่ายข่าวอากาศ กองบิน ๒๑ (๒๘ ก.ย. ๕๘)  
• หมวดข่าวอากาศ โรงเรียนการบิน กำแพงแสน (๒๓ ก.ย. ๕๑) 
• ฝ่ายข่าวอากาศ กองบิน ๒๓ (๑๘ ก.ค. ๕๕) 

เรดาร์ตรวจอากาศในประเทศไทยมีใช้งานอยู่ในหลายหน่วยงาน เช่น หน่วยงานของกรมอุตุนิยมวิทยา หน่วยงาน
ของฝนหลวง สำนักระบายน้ำของกรุงเทพมหานคร และของกองทัพอากาศ ซึ่งจะการติดตั้งใช้งานการตรวจอากาศ
ด้วยเรดาร์ สนับสนุนภารกิจของหน่วยตนเองเป็นหลัก และอาจจะมีบางหน่วยใช้งานสนับสนุนงานที่มีความ
แตกต่างกัน โดยเฉพาะการใช้ค่าย่านความถี่ที่แตกต่างกันดังนั้นประสิทธิภาพของของเรดาร์นั้น  ก็จะแตกต่างตาม
ความต้องการใช้งานที่เหมาะสม ซึ่งปัจจุบันที่มีใช้งานอยู่โดยทั่วไปนั้นส่วนใหญ่มอียู่ ๓ Band คือ 
               ๑. เรดาร ย่านความถ่ี  X - Band  
               ๒. เรดาร์ ย่านความถ่ี  C - Band  
               ๓. เรดาร์ ย่านความถ่ี  S - Band  
 



๕ 
 

ซึ่งเรียกเรดาร์ทั้ง ๓ Band นี้ว่า "เรดาร์ตรวจอากาศ" เรดาร์ตรวจอากาศใช้ตรวจหยาดน้ำฟ้าปรากฏการณ์ 
ทางธรรมชาติ เช่น ฝน พายุฝนฟ้าคะนอง ลูกเห็บ หรือหิมะ นอกจากนั้น เรดาร์ตรวจอากาศยังสามารถตรวจ     
และบอกตําแหนงศูนย์กลางของพายุหมุนเขตร้อนได้ ตั้งแต่พายุโซนร้อนจนถึงพายุไต้ฝุ่นเมื่อศูนย์กลางของพายุนั้น
เคลื่อนที่เข้ามาในรัศมีทำการ หรือระยะหวังผลของเรดาร์ตรวจอากาศ ชนิดของเรดารตรวจอากาศที่ใชงาน        
ในหน่วยงานต่าง ๆ แบงออกเปน       

     ๑. เรดาร์ตรวจอากาศ X - Band มีย่านความถ่ีที่ ๖,๒๐๐ - ๑๐,๙๐๐ Mhz ความยาวคลื่น ๒.๗๕ - ๔.๘๔ cm  

เป็นเรดาร์ขนาดเล็กเหมาะในการตรวจฝนกําลังอ่อน - กําลังปานกลาง แต่สามารถตรวจฝนกําลังแรงได้ด้วย      

และเนื่องจากเป็นเรดาร์ขนาดเล็กมีความยาวคลื่นสั้นเมื่อ RF Energy Pulse กระทบเป้าจะมีการสูญเสียพลังงาน

เนื่องจากเป้ามาก ทําให้เป้าของฝนที่ตรวจได้จากจอเรดาร์มีขนาด และรูปร่างผิดจากความเป็นจริงไปมาก          

เป็นเรดาร์ที่มีรัศมีทําการ ๑๐๐ กม. และมีรัศมีระยะหวังผลที ่๖๐ กม. มีราคาค่อนข้างถูกและค่าบํารุงรักษาน้อย      
    ๒. เรดาร์ตรวจอากาศ C - Band มีย่านความถี ่๓,๙๐๐ - ๖,๒๐๐ Mhz ความยาวคลื่น ๔.๘๔ - ๗.๖๙ cm  

 เป็นเรดาร์ขนาดปานกลางเหมาะในการตรวจฝนกําลังปานกลาง - กําลังแรง แต่สามารถตรวจฝนกําลังอ่อนได้ด้วย  

และเนื่องจากเป็นเรดาร์ขนาดปานกลางเมื่อ RF Energy Pulse กระทบเป้าจะมีการสูญเสียพลังงานเนื่องจากเป้า   

พอสมควร ทําให้เป้าของฝนที่ตรวจได้จากจอเรดาร์มีขนาด และรูปร่าง ผิดจากความเป็นจริงไปบ้าง ซึ่งเป็นเรดาร์  

ที่มีรัศมีทําการ ๔๘๐ กม. และมีรัศมีหวังผล ๒๔๐ กม. มีราคาแพงกว่าและค่าบํารุงรักษามากกว่าเรดาร์แบบ      

X - Band      
    ๓. เรดาร์ตรวจอากาศ S - Band  มีย่านความถี่ ๑,๕๕๐ - ๓,๙๐๐ Mhz ความยาวคลื่น ๑๙.๓ - ๗.๖๙ cm
เรดาร์ขนาดใหญ่เหมาะในการตรวจฝนกําลังแรง - กําลังแรงมาก แต่สามารถตรวจฝนกําลังอ่อน - กําลังปานกลาง
ได้ด้วยและเนื่องจากเป็นเรดาร์ขนาดใหญ่เมื่อ RF Energy Pulse กระทบเป้าจะไม่มีการสูญเสียพลังงานทําให้เป้า
ของฝนที่ตรวจได้จากจอเรดาร์มีขนาด และรูปร่างผิดจากความเป็นจริงน้อยมากหรือไม่ผิดเลย เป็นเรดาร์ที่ทรง
ประสิทธิภาพมากที่สุด เป็นเรดาร์ที่มีรัศมีทําการ ๕๕๐ กม. และ มีรัศมีหวังผล ๒๔๐ กม. มีราคาแพงกว่า        
และค่าบํารุงรักษามากกว่าเรดาร์แบบ C - Band และ X - Band  
 

ในการตรวจฝนของเรดาร์ตรวจวัดเป็นความแรงมีหน่วยเป็น มม. ชม. ดังนี้ 
  ฝนกำลังอ่อน     ความแรง             ๐.๑ - ๕.๐   มม./ชม. 

ฝนกำลังปานกลาง    ความแรง             ๕.๑ - ๒๕.๐  มม./ชม. 
ฝนกำลังแรง           ความแรง             ๒๕.๑ - ๕๐.๐ มม./ชม. 
ฝนกำลังแรงมาก      ความแรง             ๕๐.๑    ขึ้นไป 
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บทที่ ๒ 
เทคนิคการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยา 

 
หลักการแปลความภาพเรดาร์ ตรวจอากาศของกรมอุตุนิยมวิทยา 
 เรดาร์ตรวจอากาศนับเป็นเครื่องมือตรวจอากาศท่ีดีท่ีสุด ท่ีต่อระยะการตรวจอากาศด้วยสายตาไกลออกไป  
นับเป็นระยะทางหลายร้อยกิโลเมตร กรมอุตุนิยมวิทยาเป็นหน่วยงานท่ีมีเรดาร์ตรวจอากาศ ครอบคลุมพื้นท่ีท่ัว
ประเทศไทย และได้เผยแพร่ภาพเรดาร์ตรวจอากาศสู่สาธารณชนทาง Website ของกรมอุตุนิยมวิทยา ภาพเรดาร์
ตรวจอากาศเหล่านั้นกำหนดตามวัตถุประสงค์และเทคนิคการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยา ดังนั้นการ
แปลความจึงอยู่ในกรอบเฉพาะ กขอ.คปอ. และหน่วยข่าวอากาศนอกท่ีต้ังดอนเมือง ได้ใช้ประโยชน์จากภาพเรดาร์
ตรวจอากาศ ของกรมอุตุนิยมวิทยาเพื่อการตรวจอากาศแจ้งเตือนสภาพอากาศรุนแรงและพยากรณ์อากาศตาม
เส้นทางบินแต่กรอบการแปลความของผู้ใช้ส่วนใหญ่ ยังยึดกับการแปลความตามเรดาร์ตรวจอากาศในยุคก่อน        
เพื่อป้องกันความผิดพลาดและความ เข้าใจท่ีคลาดเคลื่อนไปจากข้อเท็จจริง จึงควรทำความเข้าใจ ต่อประเด็น ต่าง ๆ 
ดังต่อไปน้ี 
 
วัตถุประสงค์ของการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยา 
                  เพื่อต้องการแจ้งให้ประชาชนได้ทราบถึงบริเวณทีมีฝนตกภายในรัศมีทำการของเรดาร์โดยมุ่งเน้น 
เฉพาะฝนท่ีตกลงสู่พื้นดิน 
               ผู้เชี่ยวชาญขององค์การนาซา กล่าวว่าความสูงของฐานเมฆในเขตร้อนบนพื้นดิน อยู่ที่ระดับความสูง  
๒ กิโลเมตร หรือต่ำกว่า ส่วนฐานเมฆที่อยู่เหนือพ้ืนน้ำ โดยเฉลี่ยจะอยู่ที่ระดับสูง ประมาณ ๑ กิโลเมตร ดังนั้น    
มุมยกของจานเรดาร์จึงอยู่ในมุมต่าง ๆ เพ่ือตรวจวัด น้ำฟ้าที่ตกลงสู่พ้ืนดิน หรืออาจกล่าวนำตรวจวัดบริเวณ    
ส่วนฐานเมฆเป็นส่วนใหญ ่
 

 
 
               ๑. คุณลักษณะลำคลื่นเรดาร์ (Radar Beam) ลำคลื่นของเรดาร์จะโค้งขึ้นเมื่อระยะทางเพ่ิมขึ้น      
ทั้งนี ้เนื่องจากความโค้งของผิวโลก 
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                ๒. ลักษณะการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ในโหมดค่าการสะท้อน (Reflectivity) การตรวจอากาศด้วย 
เรดาร์โดยทั่วไปแบ่งออกได้ ๒ ประเภท คือ                

           
                  รูปที่ ๒ (A) Base Reflectivity                           รูปที่ ๒ (B) Base Composite Reflectivity 
            ๒.๑ การตรวจแบบ Base Reflectivity คือ การตรวจโดยการตั้งค่ามุมของจานเรดาร์ตรวจอากาศเพียง
มุมเดียว เพ่ือให้ได้ค่าการสะทอ้นตามวัตถุประสงค์ ตัวอย่างเช่นในกรณีของกรมอุตุนิยมวิทยา แสดงดังรูปที่ ๒ (A)  
            ๒.๒ การตรวจแบบ (Base Composite Reflectivity) คือการตรวจโดยการยกจานเรดาร์ตรวจอากาศ 
หลายมุมยกเป็นการตรวจเข้าไปในเนื้อเมฆ แสดงดังรูปที่ ๒ (B)  
ผลการตรวจทั้งสองประเภทจะบ่งบอกรายละเอียดที่แตกต่างกันโดยเฉพาะในเชิงพ้ืนที่ แสดงดังรูป  
 

    
 
  ภาพผลการตรวจเรดาร์ตรวจอากาศแบบ Base Reflectivity และ Composition Reflectivity 
๒.๓ ค่าการสะท้อนคลื่นเรดาร์ตรวจอากาศ การตรวจอากาศด้วยเรดาร์ ทำการตรวจในโหมดค่าการสะท้อนหาก
พิจารณาเมฆก่อตัวในทางตั้ง สามารถจำแนกค่าความแรงของการสะท้อนได้เป็น ๓ บริเวณ คือ  
          ๒.๓.๑ บริเวณที่มีค่าการสะท้อนต่ำ (Low reflectivity)  คือบริเวณทางตอนบนของส่วนกลางของเมฆ  
ขึน้ไปจนถึงส่วนยอดของเมฆ  



๘ 
 

          ๒.๓ .๑ บริเวณที่มีค่าการสะท้อนปานกลาง (Moderate Reflectivity) เป็นบริเวณใต้ฐานเมฆลง      
มาจนถึงพ้ืนดิน (กรณีท่ีมีฝนตก)  
           ๒.๓.๓ บริเวณที่มีค่าการสะท้อนสูงสุด (High Reflectivity) คือบริเวณตอนกลางของเมฆ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
(Reflectivity) ของภาพสะท้อนจากเรดาร์ตรวจอากาศดังตารางต่อไปนี้ 
 

dBZ คำอธิบาย 

-30 
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- หมอกบางมาก (ขนาดของเม็ดน้ำเล็กมาก ไม่มีฝน เรดาร์ตรวจอากาศไม่สามารถ ตรวจค่าการ  
   สะท้อนต่ำกว่า -15 ถึง -20 dBZ) 
- ฝนกำลังอ่อนที่สุด (เกือบจะไม่สามารถตรวจพบฝนตก) 
- ฝนกำลังอ่อน (ความแรงของฝนประมาณ 3 มม./ชม.) 
- ฝนกำลังปานกลาง (ความแรงของฝนประมาณ 12 มม./ชม.) 
- ฝนกำลังแรง (ความแรงของฝนประมาณ 50 มม./ชม.) 
- ฝนกำลังแรงมาก (ความแรงของฝนประมาณ 100 มม./ชม.) 
- ลูกเห็บหรือน้ำแข็ง 
- ลูกเห็บหนักมากและมีจานวนมากขนาดใหญ่ 

                                 ค่าความแรงท่ีได้จากการสะท้อน (Reflectivity) ของเป้า  



๙ 
 

                       ๓.๒ เกณฑ์ความแรงของอัตราการตกของฝนในการตรวจฝนของเรดาร์ ตรวจวัดเป็นความแรง         
มีหน่วย เป็น มิลลิเมตร/ชั่วโมง ดังตารางต่อไปนี้ 
 

ฝนกำลังอ่อน ฝนกำลังปานกลาง ฝนกำลังแรง ฝนกำลังแรงมาก 
๐.๑ - ๕.๐ ๕.๑ - ๒๕.๐ ๒๕.๑ - ๕๐.๐ ๕๐.๑ ขึ้นไป 

                                         เกณฑค์วามแรงหรืออัตราการตกของฝน  
 
ข้อสังเกต การรายงานผลการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยา เช่น มีฝนกำลังอ่อน, กำลังปานกลาง, 
กำลังแรงและกำลังแรงมาก มีความหมาย ตามตาราง ข้อ ๓.๒  

 
 
 
 
        
       
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



๑๐ 
 

บทที่ ๓ 
การแปลความภาพ และโปรดักส์ต่างๆ ของเรดาร์ตรวจอากาศ 

 
      ๑.  การพิจารณาแปลความพื้นที่การตกของฝน มีหลักในการพิจารณาที่สำคัญอยู่ ๒ ประการ คือ     
           ๑.๑  ลักษณะเป็นชั้น ๆ ต้ังแต่ ๒ วง ขึ้นไป    
           ๑.๒  ค่าการสะท้อนบริเวณตรงกลางมีค่าต้ังแต่ 20 dBZ หรือมากกว่า 

                                               
                                                    ภาพแสดงพื้นท่ีการตกของฝน 

   
หมายเหตุ    พึงระมัดระวังภาพสะท้อนชนิด Anomalous Propagation (AP) ซึ่งมีลักษณะสำคัญ ดังนี้ 
           -  มักเกิดในบริเวณขอบภาพเรดาร์  
                   -  คา่การสะท้อน (dBZ) สูงผิดปกติ 
การตรวจสอบภาพสะท้อนชนิด Anomalous Propagation (AP)  
                   -  ตรวจสอบกับภาพถ่ายเมฆจากดาวเทียม    
                   -  ตรวจสอบกับภาพเรดาร์ตรวจอากาศของสถานีตรวจอากาศด้วยเรดาร์ท่ีอยู่ใกล้เคียง  
                   -  ตรวจสอบกับภาพการตรวจแบบ PPI ชนิด Rain Rate 

 
 
 
 
 
 



๑๑ 
 

ผลการตรวจสอบกบัภาพถ่ายดาวเทียมอุตุนิยมวิทยาพบว่าบริเวณพ้ืนที่ฝนกำลังแรงในภาพเรดาร์ตรวจอากาศ          
ไม่ปรากฏเมฆในภาพถ่ายดาวเทียมอุตุนิยมวิทยาจึงสรุปได้ว่าเป็นภาพสะท้อน ชนิด AP 
 
            ๒.  การวิเคราะห์ Downburst/Microburst/windShear หลักการวิเคราะห์มีดังต่อไปน้ี 
                  ๒.๑ ทำการตรวจเมฆก่อตัวในทางตั้งท่ีระดับความสูง ๕ กิโลเมตร (บริเวณท่ีปรากฏค่าการสะท้อนสูง) 
                  ๒.๒ พิจารณาค่าการสะท้อน หากมีค่าการสะท้อนต้ังแต่ 50 dBZ หรือมากกว่า แสดงว่าเมฆก้อนนั้น    
มีโอกาสเกิด Downburst/Microburst และเมื่อเกิด Downburst/Microburst แล้ว WindShear จะเกิดร่วมด้วย 
ภาพเปรียบเทียบการเจริญเติบโต ของเมฆพายฟุ้าคะนองโดยท่ัวไปและเมฆพายฟุ้าคะนองท่ีรุนแรง และอาจเกิด 
Microburst 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
        จากภาพ สเกลในแนวตั้งคือความสงูมีหน่วยเป็นกิโลเมตร (ซ้าย) และกิโลฟุต (ขวา) ส่วนสเกลในแนวนอน           
เป็นช่วงเวลาของการเจริญเติบโตมีหน่วยเป็นนาที ผลการเปรียบเทียบเมฆพายุฟ้าคะนองโดยทั่วไปกับเมฆพายุ            
ฟ้าคะนองที่รุนแรง จะพบว่า 
   - ในช่วงนาทีที่ ๑๐ ส่วนยอดของกระแสอากาศไหลขึ้น (Updraft : บริเวณที่เป็นสีดำ) มีความสูงประมาณ        
๖ กิโลเมตร ในขณะที่พายุฟ้าคะนองที่รุนแรงจะมีความสูงประมาณ ๙ กิโลเมตร 
            - นาทีที่ ๑๕ กระแสอากาศไหลขึ้นในเมฆพายุฟ้าคะนอง โดยทั่วไป เปลี่ยนสภาพเป็นกระแสอากาศไหล
ลง (Downdraft) และยอดของกระแสอากาศไหลขึ้นลดลงมาที่ระดับ ๓ กิโลเมตร ในขณะที่กระแสอากาศไหลขึ้น
ในเมฆพายุฟ้าคะนองที่รุนแรงยังคงเจริญเติบโตสูงขึ้นไปจนถึงระดับ ๑๒ กิโลเมตร 
นาทีที่ ๒๐ ภายในเมฆพายฟุ้าคะนอง โดยทั่วไปสภาพของกระแสอากาศไหลขึ้นสิ้นสุดลง แต่ในเมฆพายุฟ้าคะนอง 
ที่รุนแรงเริ่มเปลี่ยนสภาพเป็นกระแสอากาศไหลลง 
 กล่าวโดยสรุปเมฆพายฟุ้าคะนอง ที่รุนแรงและมีโอกาสที่จะเกิด Microburst ขึ้นนั้นจะลอยตัวได้นานกว่า
ปกติ และในการตรวจดังกล่าวเป็นการตรวจเข้าไปในเนื้อเมฆ จึงมิได้หมายความว่ามีฝนตก ๕๐ มิลลิเมตร        
ต่อชั่วโมง แต่การตรวจพบค่าการสะท้อนตั้งแต่ 50 dBZ หรือ มากกว่า เป็นการตรวจพบเมฆก่อตัวในทางตั้ง       



๑๒ 
 

ที่มีขนาดใหญ่มหึมา หากทำการตรวจด้วย Base Velocity และ พบค่าลบ (ลมพัดเข้าหาสถานี) และค่าบวก         
(ลมพัดออกจากสถาน)ี มีค่า ต้ังแต่ ๕๐ นอต ขึ้นไปต้องแจ้งเตือน Microburst และ Wind Shear ทันที 
หมายเหตุ  
          ๑.  Microburst ปกคลุมพื้นท่ี น้อยกว่า ๔ กิโลเมตร และลมท่ีผิวพื้น ความเร็ว ๒๕ เมตร/นาที  
          ๒.  Macroburst ปกคลุมพื้นท่ี มากกว่า ๔ กิโลเมตร และลมท่ีผิวพื้น ความเร็ว ๒๕ เมตร/นาที       
          ๓. ในการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ในโหมด Intensity จะได้ค่า Velocity เสมอ โปรแกรมสามารถเปลี่ยนไป         
ท่ีโหมด Velocity เพื่อพิจารณา Base Velocity 

 
 

 



๑๓ 
 

VCP. Volume Coverage Patterns คือการตั้งมุมการตรวจเครื่องเรดาร์ฯ (Volume Scan) ค่า.มุมมาตรฐาน    
ที่กาหนดโดยสถาบัน NEXRAD Radar Operation 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
โหมดการสแกนทีม่ีในปัจจุบัน 

VCP-11 = ระดับความสูง ๑๔/๕ นาที  (โหมด“สภาพอากาศเลวร้าย”ที่ออกแบบมาเพ่ือสังเกตเหตุการณ์          
การไหลเวียนที่รุนแรง) 

VCP-21 = ระดับความสูง ๙/๖ นาที (เป็นโหมด“การเร่งรัด”ที่ออกแบบมาสำหรั บการสังเกตเหตุการณ์            
การตกตะกอนของโครงสร้างแพลตฟอร์ม) 

VCP-31 & 32 = ระดับความสูง ๔ ระดับ/๑๐ นาที (เป็นกลยุทธ์การสแกนแบบ "อากาศปลอดโปร่ง“ ที่ออกแบบ
มาสำหรับเหตุการณ์ที่ไม่ไหลเวียน) 

 
 



๑๔ 
 

ผลผลิตของเรดาร์ตรวจอากาศผลผลิต (Product) เรดาร์ตรวจอากาศ คือค่าที่สะท้อนกลับมาซึ่งจะถูกภาคเครื่องรับ
และ Software Radar คำนวณออกมาเป็นค่าผลผลิตต่าง ๆ เพื่อให้ผู้ใช้งานสามารถประยุกต์ใช้ตามความเหมาะสม
เพ่ือการคาดหมายสภาพอากาศ และแจ้งเตือนภัยได้แม่นยำมากยิ่งข้ึนได้แก่ 
 

๑. PPI (The Plan Position Indicator) คือ ภาพที่แสดงค่าของความเข้มของสัญญานสะท้อนกลับ          
ในลักษณะกวาดด้วยมุมเงยเพียงมุมเดียว สามารถเลือกใช้สำหรับการตรวจระดับความเข้มของฐานเมฆ 
หรือระดับความสูงได้จากการกำหนดค่ามุมเงยของจานสายอากาศให้มีค่าครอบคลุมในช่วงความสูง        
ที่จะทำการตรวจวัดการแสดงผลแบบ PPI จะเป็นการแสดงผลในแนวระนาบ และมีลักษณะของภาพ      
ที่มองจากด้านบน (Top View) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



๑๕ 
 

       ๒. CAPPI (The Constant Altitude PPI) คือภาพที่มีลักษณะของการแสดงผลเหมือนภาพ PPI โดยการ
กำหนดความสูงคงที่ของการแสดงผล สามารถทำ CAPPI ได้จากการกวาดเชิงปริมาตรโดยไม่สามารถทำได้ด้วย
กวาดด้วยมุมเงยเพียงมุมเดียวขณะที่การกวาดเชิงปริมาตรดังกล่าวจะต้องครอบคลุมในช่วงความสูงที่ต้องการจ

วดั  

 
 
 
 
 
 
 
 

    
 

                                        



๑๖ 
 

 
 
           ๓. PPPPIIVV  ((PPllaann  PPoossiittiioonn  IInnddiiccaattoorr  VVeelloocciittyy))  คือ คือ แสดงการเคลื่อนที่เข้าหาสถานีเรดาร์แสดงการเคลื่อนที่เข้าหาสถานีเรดาร์ และการและการ
เคลื่อนที่ออกจากสถเคลื่อนที่ออกจากสถานีเรดาร์ขนาดอัตราเร็วเฉลี่ยมีหน่วยเป็นเมตานีเรดาร์ขนาดอัตราเร็วเฉลี่ยมีหน่วยเป็นเมตรต่อวินาที รต่อวินาที ((mm//ss))  และช่วยแสดงผล และช่วยแสดงผล ((LLeeggeenndd))  
ตั้งแต่ 0 ตั้งแต่ 0 ((mm//ss))  ขึ้นไปและแสดงการเคลื่อนที่เข้ขึ้นไปและแสดงการเคลื่อนที่เข้ าหาสถานีเรดาร์ (าหาสถานีเรดาร์ (TToowwaarrdd))  ด้ด้วยเครื่องหมายลบ (วยเครื่องหมายลบ ( --) หน้าอัตราเร็ว ) หน้าอัตราเร็ว 
และแสดงการเคลื่อนออกจากสถานีเรดาร์ และแสดงการเคลื่อนออกจากสถานีเรดาร์ ((AAwwaayy))  ด้วยเครื่องหมายบวก ด้วยเครื่องหมายบวก (+)(+)  หน้าขนาดอัตราเร็วหน้าขนาดอัตราเร็ว 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



๑๗ 
 

           ๔. BBAASSEE  ((BBaassee  PPrroodduucctt  OOrr  BBaassee  SSeeccttiioonn  PPrroodduucctt))   คือ คือ ภาพที่แสดงประมาณค่าความเข้ม     
ของสัญญาณท่ีสะท้อนกลับมาครั้งแรกเป็นการแสดงผลที่ได้จากการกวาดเชิงปริมาตร (Volume Scan) ซึ่งเป็นการ
ตรวจมุมต่ำ ใช้สำหรับตรวจระดับความเข้มของฐานกลุ่มเมฆฝนหรือการตกของฝน 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
           ๕. EETTOOPPSS  ((TThhee  EEcchhoo  TToopp  PPrroodduucctt))  คือ ภาพที่แสดงความสูงของยอดเมฆฝนที่ทำการตรวจวัด   
การตรวจวัดโดยใช้ ETOPS สามารถช่วยในการตรวจสอบสภาพอากาศรุนแรง หรือการเกิดลูกเห็บได้และยัง
สามารถวิเคราะห์ภาพเชิง ๓ มิติได้ 
  
 
 
 
 
 
 
 
 

 



๑๘ 
 

         ๖. VVIILL  ((TThhee  VVeerrttiiccaall  IInntteeggrraatteedd  LLiiqquulldd))   คือ คือ ภาพที่แสดงลักษณะของผลรวมของหยาดน้ำฟ้าภาพที่แสดงลักษณะของผลรวมของหยาดน้ำฟ้า
โดยประมาณที่บรรจุโดยประมาณที่บรรจุอยู่ในแต่ละคอลัมน์เหนือพ้ืนดิน หรือช่วงความสูงที่กำหนดของการตรวจวัดเชิงปริมาตร อยู่ในแต่ละคอลัมน์เหนือพ้ืนดิน หรือช่วงความสูงที่กำหนดของการตรวจวัดเชิงปริมาตร               
มีหน่วยเป็น กก. ต่อ ตรม. มีหน่วยเป็น กก. ต่อ ตรม. VVIILL  สามารถใช้เป็นตัวบอกได้ถึงภาพรวมสามารถใช้เป็นตัวบอกได้ถึงภาพรวมของปริมาณหยาดน้ำฟ้าในบรรยากาศของปริมาณหยาดน้ำฟ้าในบรรยากาศ                    
ที่ที่ไม่ไม่สามารถแสดงโดย สามารถแสดงโดย PPPPII  และ และ CCAAPPPPII  ซึ่งสามารถตรวจได้ในระดับความสูงเหนือระดับเยือกแข็งซึ่งสามารถตรวจได้ในระดับความสูงเหนือระดับเยือกแข็ง  
      

 
 
          ๗. CC--MMaaxx  ((TThhee  CCoolluummnn  MMaaxxiimmaa))  คือ คือ คือ ภาพที่แสดงการประมาณระดับความเข้มของสัญญาณคือ ภาพที่แสดงการประมาณระดับความเข้มของสัญญาณ
สูงสุดในระดับความสูงในช่วงที่เรากำหนด และแสดงผลเป็นลักษณะภาพที่มองจากด้านข้าง เรสูงสุดในระดับความสูงในช่วงที่เรากำหนด และแสดงผลเป็นลักษณะภาพที่มองจากด้านข้าง เราสามารถทำ าสามารถทำ CC--MMaaxx  
จากการกวาดเชิงปริมาตรเท่านั้นจากการกวาดเชิงปริมาตรเท่านั้น 

                          
 



๑๙ 
 

     
              ๘.  H-Max (The Highest Maxima Intensity) คือ ภาพที่แสดงความสูงของเป้าหรือเมฆฝน       
ที่มีความเข้มของสัญญาณสะท้อนกลับของเรดาร์มากที่สุดในแต่ละคอลัมน์จากพ้ืนดินจนถึงระดับความสูงที่เรา
ต้องการ H-Max มีความแตกต่างกับ ETOPS ตรงที่ H-Max จะแสดงความสูง ณ จุดที่มีความเข้มของการสะท้อน
กลับที่มีค่ามากที่สุดขณะที่ ETOPS จะแสดงค่าความสูงของเป้า/เมฆฝน 
 

 
 
 
 



๒๐ 
 

        ๙. LRA (The Reflectivity Average) คือ ภาพที่แสดงค่าระดับความเข้มที่ ได้มาจากค่าเฉลี่ยของ
สัญญาณสะท้อนกลับของเรดาร์ของแต่ละคอลัมน์เหนือพ้ืนดินของการตรวจวัดในระดับหรือช่วงความสูงที่กำหนด
ของการตรวจเชิงปริมาตรสามารถแสดงในรูปของอัตราการตกของฝนในหน่วยของ มม. ต่อ ชม. 
  

 
 
          ๑๐. VERTICAL INTEGRADED LIQUID – VIL) คือ ภาพที่แสดงลักษณะของผลรวมของหยาดน้ำฟ้า
โดยประมาณที่บรรจุอยู่ ในแต่ละคอลัมน์ เหนือพ้ืนดิน หรือช่วงความสูงที่กำหนดของการตรวจวัดเชิง                                                              
ปริมาตรมีหน่วยเป็น กก. ต่อ ตรม. VIL สามารถใช้เป็นตัวบอกได้ถึงภาพรวมของปริมาณหยาดน้ำฟ้าในบรรยากาศ
ที่ไม่สามารถแสดงโดย PPI และ CAPPI ซึ่งสามารถตรวจได้ในระดับความสูงเหนือระดับเยือกแข็ง แสดงผลรวม
ปริมาณของเหลวในแนวตั้งต่อพ้ืนที่ ๑ ตารางเมตร มีหน่วยเป็นกิโลกรัมต่อตารางเมตร โดยผู้ใช้สามารถเลือก
กำหนด Upper limit และ Lower limit ในระยะความสูงที่ต้องการทราบข้อมูลได้ใช้เป็นตัวแปรค่าหนึ่งในการ
วิเคราะห์หา Hailstorm ได ้  

                             



๒๑ 
 

          ๑๑. PPI Reflectivity And PPI Rain Rate คือ ภาพที่แสดงค่าระดับความเข้มที่ได้มาจากค่าเฉลี่ยของ
สัญญาณสะท้อนกลับของเรดาร์ของแต่ละคอลัมน์เหนือพ้ืนดินของการตรวจวัดในระดับหรือช่วงความสูงที่กำหนด
ของการตรวจเชิงปริมาตรสามารถแสดงในรูปของอัตราการตกของฝนในหน่วยของ มม. ต่อ ชม. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                 
           
             
 
 
   
 
 
 



๒๒ 
 

 
 
        ๑๒. RHI (The Range Height Indicator) คือการตรวจ RHI นอกจากจะตรวจลักษณะที่เกิดขึ้นภายใน
เซลล์พายุฝนฟ้าคะนองแล้วยังสามารถตรวจจับแนวกระแสลมกระโชกด้านหน้าของเซลล์ฝนฟ้าคะนอง               
(Gust Front Line) ได้อีกด้วยพายุฝนฟ้าคะนองที่มีค่าสัญญาณกำลังแรงสูงถึงมากกว่า 50 dBZ ดังเห็นได้จาก
แกนกลางของภาพ RHI แสดงให้ทราบถึงการเกิดฝนฟ้าคะนองที่รุนแรง และมีลูกเห็บตกสู่พ้ืนดิน พร้อมกับกระแส
ลมแรงพัดลงด้านหน้าเซลล์ 
 

     
 
 



๒๓ 
 

 
 

 
 
        ๑๓. 3-D Data Display คือ เป็นการนำข้อมูลที่ตรวจได้จากภาพPPIมาวิเคราะห์ ในแบบสามมิติ           
โดยจะปรากฏภาพ ๓ ลักษณะ คือ ภาพแนวราบระดับต่ำ ภาพแนวตั้งและภาพระดับบน 
 
 
 



๒๔ 
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๒๖ 
 

บทที่ ๔ 
หลักการแปลความภาพเรดาร์ตรวจอากาศของกรมอุตุนิยมวิทยา 

 
 เรดาร์ตรวจอากาศนับเป็นเครื่องมือตรวจอากาศที่ดีที่สุดที่ต่อระยะการตรวจอากาศด้วยสายตาไกลออกไป
นับเป็นระยะทางหลายร้อยกิโลเมตร  กรมอุตุนิยมวิทยาเป็นหน่วยงานที่มีเรดาร์ตรวจอากาศครอบคลุมพ้ืนที่ทั่ว
ประเทศไทยและได้เผยแพร่ภาพเรดาร์ตรวจอากาศสู่สาธารณชนทาง Web site ของกรมอุตุนิยมวิทยา ภาพเรดาร์
ตรวจอากาศเหล่านั้นกำหนดตามวัตถุประสงค์และเทคนิคการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยาดังนั้น    
การแปลความจึงอยู่ในกรอบเฉพาะ กขอ.คปอ. และหน่วยข่าวอากาศนอกที่ตั้งดอนเมืองได้ใช้ประโยชน์จากภาพเรดาร์
ตรวจอากาศของกรมอุตุนิยมวิทยาเพ่ือการตรวจอากาศ แจ้งเตือนสภาพอากาศรุนแรง และพยากรณ์อากาศ          
ตามเส้นทางบิน แต่กรอบการแปลความของผู้ใช้ส่วนใหญ่ยังยึดกับการแปลความตามเรดาร์ตรวจอากาศในยุคก่อน  
เพ่ือป้องกันความผิดพลาดและความเข้าใจที่คลาดเคลื่อนไปจากข้อเท็จจริง จึงควรทำความเข้าใจต่อประเด็นต่างๆ 
ดังต่อไปนี้ 
 
วัตถุประสงค์ของการตรวจอากาศด้วยเรดาร์ของกรมอุตุนิยมวิทยา 
            เพ่ือต้องการแจ้งให้ประชาชนได้ทราบถึงบริเวณทีมีฝนตกภายในรัศมีทำการของเรดาร์ โดยมุ่งเน้นเฉพาะ  
ฝนที่ตกลงสู่พ้ืนดิน ผู้เชี่ยวชาญขององค์การนาซากล่าวว่า ความสูงของฐานเมฆในเขตร้อนบนพ้ืนดินอยู่ที่ระดับ
ความสูง ๒ กิโลเมตรหรือต่ำกว่า ส่วนฐานเมฆที่อยู่เหนือพ้ืนน้ำโดยเฉลี่ยจะอยู่ที่ระดับสูงประมาณ ๑ กิโลเมตร
ดังนั้น มุมยกของจานเรดาร์จึงอยู่ในมุมต่ำ ๆ เพ่ือตรวจวัดน้ำฟ้าที่ตกลงสู่พ้ืนดินหรืออาจกล่าวนำตรวจวัดบริเวณส่วน
ฐานเมฆเป็นส่วนใหญ ่
 

การรายงานด้วยรหัส (Code) 
FM 20-VIII  RADOB - Report of ground radar  weather  observation  
CODE   FORM :  
Part A 
Mi Mi MjMj  YY GGg   or l l i i i   99  LoLoLo   Qc Lo Lo LoLo   4Rw La La La   Qc Lo Lo Lo Lo     
AcScWcAcrt   tedsdsfsfs 
Part A 
4R w La La La   Qc LoLoLoLo  ใช้รายงานศูนย์กลางหรือตาพายุหมุนโซนร้อนเทา่นั้น และหมูร่หัส  
AcScWcAcrt ใช้รายงานขนาดของศูนย์กลาง หรือตาของพายุหมุนโซนร้อนทั่วไป ถ้าไม่สามารถเห็นตาพายุได ้    
ให้รายงาน / แทนรหัส rt   
te fsfsfsfs     ใช้รายงานการเคลื่อนที่ของศูนย์กลาง หรือ ตาพายุหมุนโซนร้อน ในกรณีที่ไม่มีการรายงานการเคลื่อนที่
ของศูนย์กลาง หรือตาของพายุหมุนโซนร้อน จากสาเหตุใดก็ตามให้รายงาน /////  แทน  
 



๒๗ 
 

Part A  MiMi  -  อักษรรายงานที่ตั้งของสถานีบนบกหรือทะเล  

MiMi  -  อักษรรายงานที่ตั้งของสถานีบนบกหรือทะเล 

FF สถานีบก 
GG สถานีทะเล 

MjMj  -  อักษรรายงานส่วนของข่าว 

AA ส่วน A  ( Part A) 
BB ส่วน B   ( Part B) 

YY     -  เลขแสดงวันที่ของข่าวทำการตรวจ 
01 วันที่ 1 
31 วันที่ 31 

GG    -   เลขแสดงเวลาที่ทำการตรวจหรือเวลาใกล้ที่สุดที่ทำการตรวจ ใช้เวลา UTC 
02 เวลา 0200 UTC 

 
23 เวลา 2300 UTC 

g      -    เลขชี้เวลาที่ทําการตรวจประจําวัน 
1 เวลา 0000 UTC 
2 เวลา 1200 UTC 
3 เวลา 0000 และ 1200 UTC 
4 เวลา 0600 UTC 
5 เวลา 1800 UTC 
6 เวลา 0600 และ 1800 UTC 
7 เวลา 0600, 1200 และ 0600, 1800 UTC  
8 เวลา 0600, 1800 และ 0000, 1200 UTC 
9 เวลา 0000, 0600, 1200 และ 1800 UTC  
/ ชั่วโมงอ่ืน ๆ 

l l     -    เลข 2 ตัว แสดงเขตท่ีตั้งของสถานี  
46 เกาะฟอรโมซาร 
47 เกาหลี และญี่ปุน 
48  แหลมอินโดจีน 

i i i     -     เลข 3 ตัว แสดงจุดที่ตั้งของสถานีเรดาร์ตรวจอากาศนั้น ๆ 



๒๘ 
 

381 ขอนแก่น 
455 กรุงเทพฯ 
568 สงขลา 

99     -     เลขนําหมู่เพ่ือรายงานที่ตั้งของสถานีโดยใช้ละติจูด - ลองจิจูด   
LLL    -     เลข 3 ตัว แสดงละติจูด และทศนิยมหนึ่งตําแหน่งของที่ตั้งสถานีเรดาร์ หรือ a a a - ศูนย์กลางของพายุ  

056 ละติจูด 5.6 องศา 
108 ละติจูด 10.8 องศา 
269 ละตจิูด 26.9 องศา 

Qc     -     เลขแสดงเสี้ยวของโลกท่ีสถานีเรดาร์ตรวจอากาศอยู่ 

1 ละติจูดเหนือ ลองจิจูดตะวันออก 
3 ละติจูดใต้ ลองจิจูดตะวันออก                                        
5 ละติจูดใต้ ลองจิจูดตะวันตก                                        
7 ละตจิูดเหนือ ลองจิจูดตะวันตก                                        

LoLoLoLo   -    เลข 4 ตัว แสดงละติจูด และทศนิยมหนึ่งตําแหน่งของสถานีเรดาร์ 

0235 ลองจิจูด 23.5 องศา 
0832 ลองจิจูด 83.2 องศา 
1206 ลองจิจูด 120.6 องศา 

4     -     เลขนําหมู่ (เมื่อรายงานศูนยก์ลางของพายุ)  

RW  -     เลขแสดงความยาวคลื่นของเรดาร์ที่ทําการตรวจ  

1 1 ชม. ถึงน้อยกว่า 2 ชม. 
3 2 ชม. ถึงน้อยกว่า 4 ชม. 
5 4 ชม. ถึงน้อยกว่า 6 ชม. 
7 6 ชม. ถึงน้อยกว่า 9 ชม. 
8 9 ชม. ถึงน้อยกว่า 11 ชม. 
9 11 ชม. และมากกว่า 

AC   -    เลขแสดงความถูกต้องของตาหรือศูนย์กลางของพายุที่กําหนด 

0 ไมใ่ช้ 
1 ตาของพายุเห็นได้จากจอภาพเรดาร์ความถูกตอ้งดี (ภายใน 10 กม.) 
2 ตาของพายุเห็นได้จากจอภาพเรดาร์ความถูกตอ้งพอใช้ (ภายใน 30 กม.) 
3 ตาของพายุเห็นได้จากจอภาพเรดาร์ความถูกตอ้งไม่ดี (ภายใน 50 กม.) 



๒๙ 
 

4 ศูนยก์ลางของพายุอยู่ในจอภาพเรดาร์กําหนดไดโ้ดยแถบวงก้นหอย ความถูกต้องดี  
(ภายใน 10 กม.)  

5 ศูนยก์ลางของพายุอยู่ในจอภาพเรดาร์กําหนดได้โดยแถบวงก้นหอย ความถูกต้อง
พอใช้ (ภายใน 30 กม.)  

6 ศูนย์กลางของพายุอยู่ในจอภาพเรดาร์กําหนดได้โดยแถบวงก้นหอย ความถูกต้องไมดี่ 
(ภายใน 50 กม.) 

7 ศูนยก์ลางของพายุอยู่ภายนอกจอภาพเรดาร์ดูจากแถบวงก้นหอย 
8 ไมใ่ช้ 
9 ไมใ่ช้ 
/ ไมส่ามารถกําหนดได้ 

SC     -     เลขแสดงรูปร่างตาของพายุโซนร้อน  

0 วงกลม 
1 อิลิป (ความยาวในแนวนอนอย่างน้อยที่สุด ¾ ของความยาวในทางตั้ง) 
2 อิลิป (ความยาวในแนวนอนน้อยกว่า ¾ ของความยาวในทางตั้ง) 
3 ปรากฏว่ามี 2 ตา 
4 มีรูปร่างเป็นอย่างอ่ืน 
5 ไมส่ามารถจํากัดเขตได้ 
6 ไมส่ามารถกําหนดได้  

WC   -     เลขแสดงเสนผ่าศูนย์กลางหรือความกว้างของตาพายุ 

0 น้อยกว่า 5 กม. 
1 5 กม.  ถึงนอ้ยกว่า 10 กม. 
2 10 กม. ถึงน้อยกว่า 15 กม. 
3 15 กม. ถึงน้อยกว่า 20 กม.  
4 20 กม. ถึงน้อยกว่า 25 กม. 
5 25 กม. ถึงน้อยกว่า 30 กม. 
6 30 กม. ถึงน้อยกว่า 35 กม. 
7 35 กม. ถึงนอยกว่า 40 กม.  
8 40 กม. ถึงน้อยกว่า 50 กม. 
9 50 กม. และมากกว่า 
/ ไมส่ามารถกําหนดได้ 

AC     -    เลขแสดงลักษณะความโน้มของตาพายุกําหนดได้ 30 นาที หรือมากกว่าเวลาตรวจ 



๓๐ 
 

0 ตาของพายุเห็นได้เมื่อ 30 นาทีมาแล้ว 
1 ตาของพายุไม่มีการเปลี่ยนแปลง เกี่ยวกับลักษณะ หรือขนาดของตาพายุ  
2 ตาของพายุได้เล็กลงแต่ไมม่ีลักษณะที่สําคัญเปลี่ยนแปลงไป 
3 ตาของพายุได้โตขึ้นแต่ไม่มีลักษณะที่สําคัญเปลี่ยนแปลงไป 
4 ตาของพายุได้แตกตา่งไปเล็กน้อยแต่ไมม่ีสิ่งที่สําคัญเปลี่ยนแปลงไปในเรื่องของขนาด 
5 ตาของพายุได้แตกตา่งไปเล็กน้อย และขนาดลดลง 
6 ตาของพายุไดแ้ตกตา่งไปเล็กนอ้ย และขนาดเพิ่มขึ้น 
7 ตาของพายุไดแ้ตกตา่งไปมากแต่ไมมีสิ่งที่สําคัญเปลี่ยนแปลงไปในเร่ืองของขนาด 
8 ตาของพายุไดแ้ตกตา่งไปมาก และขนาดลดลง 
9 ตาของพายุไดแ้ตกตา่งไปมาก และขนาดเพิ่มขึ้น 
/ การเปลี่ยนแปลงของลักษณะและขนาดของตาไมส่ามารถกําหนดได้ 

Rt     -     เลขแสดงระยะทางระหว่างแถบวงกน้หอยอันนอกสุดกับศูนย์กลางของพายุโซนร้อน 

0    0 กม. ถึงน้อยกว่า 100 กม. 
1 100 กม. ถึงน้อยกว่า 200 กม. 
2 200 กม. ถึงน้อยกว่า 300 กม. 
3 300 กม. ถึงน้อยกว่า 400 กม. 
4 400 กม. ถึงน้อยกว่า 500 กม. 
5 500 กม. ถึงน้อยกว่า 600 กม. 
6 600 กม. ถึงน้อยกว่า 800 กม.  
7 800 กม. และมากกว่า 

8, 9 ไม่ใช้ 
/ สงสัยหรือไม่สามารถกําหนดได้ 

Te    -    เลขแสดงการเคลื่อนตัวของตาหรือศูนย์กลางของพายุโซนร้อนในช่วงเวลาก่อนการตรวจ 

0, 1, 2 ไม่ใช้ 
3 ขณะก่อนหน้า 15 นาที 
4 ขณะก่อนหน้า 30 นาที 
5 ขณะก่อนหน้า 1 ชม. 
6 ขณะก่อนหน้า 2 ชม 
7 ขณะก่อนหน้า 3 ชม.  
8 ขณะก่อนหน้า 6 ชม. 
9 ขณะก่อนหน้ามากกว่า 6 ชม. 
/ ไมส่ามารถกําหนดได้ 
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dsds      -     เลขแสดงทิศทางการเคลื่อนที่จริงทุกๆ 10 ดีกรี เคลื่อนตรงไปเช่นเดียวกับการเคลื่อนที่ของแนว

ปะทะ 
00 ไม่เคลื่อนที่ 
01    5   -  14  องศา 
02   15  -  24  องศา 
03   25  -  34  องศา                  
04   35  -  44  องศา                   
05   45  -  54  องศา 
06   55  -  64  องศา 
07   65  -  74  องศา 
08   75  -  84  องศา 
09   85  -  94  องศา 
10   95  - 104  องศา 
11 105  - 114  องศา 
12 115  - 124  องศา 
13 125  - 134  องศา 
14 135  - 144  องศา 
15 145  - 154  องศา 
16 155  - 164  องศา 
17 165  - 174  องศา 
18 175  - 184  องศา 
19 185  - 194  องศา 
20 195  - 204  องศา 
21 205  - 214  องศา 
22 215  - 224  องศา 
23 225  - 234  องศา 
24 235  - 244  องศา 
25 245  - 254  องศา 
26 255  - 264  องศา 
27 265  - 274  องศา 
28 275  - 284  องศา 
29 285  - 294  องศา 
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30 295  - 304  องศา 
31 305  - 314  องศา 
32 315  - 324  องศา 
33 325  - 334  องศา 
34 335  - 344  องศา 
35 345  - 354  องศา 
36 355  - 364  องศา 
99 ไม่ทราบการเคลื่อนที่ 

Fsfs      -    เลขแสดงความเร็วในการเคลื่อนที่เป็น นอต  

05 ความเร็ว 5 นอต 
12 ความเร็ว 12 นอต 
24 ความเร็ว 24 นอต 

D..D    -     สัญลักษณ  DDDD   4 ตัว ใช้สําหรับต่อท้ายขา่วเฉพาะการรายงานขอมูลเรดาร์จากเรือ 
ตัวอยาง  SBC130  BABJ  240900  

FFAA   24085   59316   48230   11152   4///4   52706 =  

การแปลและถอดรหัส ข่าวเรดาร์ตรวจอากาศ 
FFAA  :   การรายงานข่าวเรดาร์ PART A  เป็นข้อมูลพายุหมุนโซนร้อน  
24085 :    เวลาในการตรวจ - วันที่ 24 ของเดือน 0850 UTC  
59316   : ที่ตั้งของสถานี - SHANTOU  
48230   :          4   -   เลขนําหมู่  
                                          8   -   ความยาวคลื่นเรดาร์ 90 - 100 mm  
                         230   -   แลต ของศูนย์กลางพายุ 23.00 N  
11152   :          1   -   ซีกโลก N,  E  

           1152  -  ลองติจูด 115.2 E  

4///4    :          4   -   ตําแหนงศนูย์กลางภายในรัศมีเรดาร์ใช้ Spiral band ความถูกต้อง ดี 
                               (Good : ภายใน 10 กม.) 
                   ///   -   รูปร่างเส้นผ่าศูนย์กลาง และแนวโนมตาพายุฯ ไม่มีการตรวจ  
                    4     -    ระยะห่างระหว่างตาพายุกับขอบนอกสุดของ Spiral band 400 ถึง 500 

กม. 
52706   :        5     -   การเคลื่อนตัวของพายุทําการตรวจเมื่อ 1 ชม. ที่แล้วมา  
                      27   -   ศูนยก์ลางพายุ เคลื่อนไปทางทิศ ตะวันตก (270°)  
                    06   -   ความเร็ว 6 นอต  
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FM 20 – VIII  RADOB  –  รหัสการรายงานผลการตรวจเรดาร์ที่ตั้งบนพ้ืนดิน 
Part  B      

SECTION  1 MiMiMjMj  YYGGg   or  IIiii   QcLoLoLoLo  99LaLaLa   NeNeWRHeIe   . . . . .  . . . . .          

NeNeWRHeIe   /555/   NeNeaeDefe  . . . . .  NeNeaeDefe 

SECTION  251515   หมู่รหัสจัดทำใช้เฉพาะภาค (Code  Group to Developed Regionally ) 
SECTION  361616    หมู่รหัสที่กำหนดขึ้นใช้ภายในประเทศ (Code Group to Developed Nationally ) 
   ซึ่งประเทศไทยเลือกใช้รหัส NeNeqWR HeIe  (6 ตำแหน่ง) เพ่ือรายงานตำแหน่งอย่างละเอียด
   ในกริดของภาพสะท้อนที่โดดเด่นหรือสำคัญโดยเพ่ิมรหัส "q" ในหมู่รหัส NeNeWR HeIe   

 

 

 

 

 

 

 

หลักเกณฑ์การใช้รหัส "q" คือแบ่งพ้ืนที่กริด 60 x 60 ออกเป็น 4 ส่วน ดังนี้  
       -     ใช้รายงานตำแหน่งของ Box ย่อยที่แบ่งใหม่ 
       -     ใช้รายงานเมื่อมีภาพสะท้อนปกคลุมพ้ืนที่น้อยกว่า 1/2 ของ Grid Box 
       -     รายงานจุดที่มีเมฆหรือปรากฏการณ์ปกคลุมมากที่สุดบนจอเรดาร์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 2 

3 4 

0 
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บทที่ ๕ 
คำอธิบายหลักเกณฑ์การใช้รหัส 

 
                ๑.  ใน Part B หมู่รหัส NeNeWRHeIe แต่ละหมู่ใช้สำหรับรายงานตำบลที่ของปรากฏการณ์  และ/
หรือเมฆ และลักษณะของเป้า  หมู่รหัส NeNeWRHeIe บางครั้งต้องรายงานซ้ำเพ่ือแจ้งรายละเอียดของเป้าซึ่งอยู่ใน
พ้ืนที่          60 x 60 ตร.กม. 

                 ๒.  หมู่รหัส NeNeWRHeIe 
                      ๒.๑  ลักษณะต่างๆ ที่เกี่ยวข้อง ตำบลที่ ชนิดของปรากฏการณ์ทางอุตุนิยมวิทยาและ/หรือเมฆ 
ความสูง และความเข้มของเป้าให้รายงานด้วยหมู่รหัส NeNeWRHeIe 
                      ๒.๒  หมู่รหัส  NeNeWRHeIe ให้รายงานรวมกันทั้งหมู่โดยให้เรียงลำดับจากน้อยไปมากของ
หมายเลข ประจำพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. ด้วยรหัส NeNe 
                      ๒.๓  ถ้าตรวจพบปรากฏการณ์ทางอุตุนิยมวิทยาหลายลักษณะรวมกันอยู่ภายในพ้ืนที่ 60 x 60    
ตร.กม.  ให้รายงานดังนี้ ปรากฏการณ์ที่รุนแรงที่สุดรายงานด้วย WR ยอดเป้าสูงสุดรายงานด้วย He และความเข้ม
มากที่สุด รายงาน ด้วย Ie 
                      ๒.๔  ถ้าตรวจไม่พบลักษณะปรากฏการณ์ทางอุตุนิยมวิทยาในพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. 
ให้รายงานชนิดของเมฆ ( WR) แทน 
                      ๒.๕  ข้อมูลจากเมฆแผ่นที่ปราศจากน้ำฟ้าให้รายงานด้วย โดยจะรายงานเมื่อมีเป้าคลุมไม่น้อย
กว่า 1/4 ของพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. 
                      ๒.๖  ให้รายงานข้อมูลจากเมฆก้อนซึ่งอยู่ภายในขอบเขตของพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. 
โดยไม่คำนึงถึงขนาดรูปร่างศูนย์กลางของเป้า 
                      ๒.๗  ถ้าในพื้นที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. ประกอบด้วยเมฆก้อนและเมฆแผ่นรวมกันให้รายงาน
ข้อมูลจากเมฆก้อนเท่านั้น 

                  ๓. หมู่รหัส NeNeaeDefe 
                      ๓.๑  ลักษณะต่างๆเกี่ยวกับการเปลี่ยนแปลงการเคลื่อนที่ของ echo pattern ให้รายงานด้วย
หมู่รหัส  NeNeaeDefe ต่อจากรหัส  /555/ 
 ๓.๒  หมู่รหัส  NeNeaeDefeที่เหลือไม่เกิน ๓ หมู่  จะรายงานต่อจากข้อ ๓.๑ ได้โดยไม่ต้อง
ขึ้นต้นด้วย /555/ อีก 
       ๓.๓  NeNe สำหรับรายงานเลขประจำพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม.ที่มีเป้าปกคลุม     
ซึ่งเจ้าหน้าที่ได้ทำการตรวจทิศทางและความเร็ว (De) ของ echo pattern อยู่หากว่าแนวโน้มในการเปลี่ยนแปลง
ของความแรงและพ้ืนที่ของ echo pattern ae ได้เปรียบเทียบไว้  กรณีนี้ให้รายงาน NeNe ตามหมายเลขประจำ
พ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x  60 ตร.กม. ที่มี echo pattern ปกคลุม 

  
 



๓๕ 
 

   ๓.๔  การตรวจแนวโน้มของ echo pattern ae ประมาณช่วงเวลาตรวจ 1 ชั่วโมง ถ้ามีเหตุ
จำเป็น ไม่ควรนานกว่า 90 นาที  และไม่ให้เร็วกว่า 30 นาที  การเปลี่ยนแปลงของพ้ืนที่เพ่ิมข้ึนหรือลดลงเกินกว่า       
25 เปอร์เซ็นต ์และในช่วงเวลาตรวจอย่างมากไม่นานกว่า 90 นาที ถือว่าพ้ืนที่นั้นมีการเปลี่ยนแปลง 

                      ๓.๖  ถ้าไม่มีการรายงานเกี่ยวกับการเปลี่ยนแปลง และการเคลื่อนที่ของเป้าไม่ต้องรายงานหมู่
รหัส /555/ และ NeNeaeDefe 
                      ๓.๗  ห้ามรายงานการเคลื่อนที่ของแต่ละเป้าแยกไปจาก echo pattern 
 
การรายงานเครื่องขัดข้อง 
 การกระจายคลื่นผิดปกติ หรือไม่มีเป้ารายงาน  เมื่อเป็นดังนี้ให้รายงานหมู่รหัส NeNeWRHeIe  /555/ 
และ NeNeaeDefe ด้วยรหัสอันใดอันหนึ่งดังต่อไปนี้ 
                           0/0/0                   เรดาร์ขัดข้อง 
                           0////                    การกระจายคลื่นผิดปกติ 
                           00000                  ไม่มีเป้าที่จะรายงาน 
 
NeNe      -   ลำดับหมายเลขของพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. ในกริดระยะพิกัดเรดาร์ 
 

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 

30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 

40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 

50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 

60 61 62 63 64 65 66 67 68 69 

70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 

80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 

90 91 92 93 94 95 96 97 98 99 

 
หมายเหตุ        จุดตัดกึ่งกลางคือที่ตั้งเรดาร์ 
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WR  -    ชนิดของปรากฏการณ์อุตุหรือเมฆในพ้ืนที่สี่เหลี่ยม 60 x 60 ตร.กม. ที่ตรวจจับด้วยเรดาร์ 

รหัส ความหมาย 
1 เมฆแผ่นปราศจากน้ำฟ้า 
2 เมฆก้อนปราศจากปรากฏการณ์ 
3 น้ำฟ้าตกต่อเนื่อง 
4 ฝนโปรย RW 
5 ฝนโปรยและฝนตกต่อเนื่อง RW& R 
6 พายุฟ้าคะนอง หรือพายุฟ้าคะนองและฝนโปรย TRW 
7 พายุฟ้าคะนอง และน้ำฟ้าตกต่อเนื่อง TR 
8 ลูกเห็บ 
9 ลูกเห็บและปรากฏการณ์อ่ืนๆ 
/ ไม่มีการตรวจ 

 
 
He  -   สูงของยอดเป้า 

รหัส ความหมาย 
0   0 ถึงน้อยกว่า  2 กม. 
1   2 ถึงน้อยกว่า  4 กม. 
2   4 ถึงน้อยกว่า  6 กม. 
3   6 ถึงน้อยกว่า  8 กม. 
4   8 ถึงน้อยกว่า 10 กม. 
5 10 ถึงน้อยกว่า 12 กม. 
6 12 ถึงน้อยกว่า 14 กม. 
7 14 ถึงน้อยกว่า 16 กม. 
8 16 ถึงน้อยกว่า 18 กม. 
9 18 และมากกว่า 
/ ไม่มีการตรวจ 
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Ie  -   ความเข้มของเป้า 

รหัส ความหมาย กำลังคลื่นสะท้อน (mm6m3) 
0 อ่อนมาก    0   ถึง 2.30 x 10 
1 อ่อนมาก (โดยประมาณ) - 
2 อ่อน 2.31 x 10  ถึง 9.40 x 102 
3 อ่อน (โดยประมาณ) - 
4 ปานกลาง 9.41 x 102 ถึง 3.70 x 104 
5 ปานกลาง (โดยประมาณ) - 
6 แรง 3.71 x 104 ถึง 5.00 x 105 
7 แรง (โดยประมาณ) - 
8 แรงมาก    5.00 x 105 
9 แรงมาก (โดยประมาณ) - 
/ ไม่มีการตรวจ  

 
 

ae   -   แนวโน้มของรูปแบบเป้า 

รหัส แนวโน้มความแรง แนวโน้มพ้ืนที่ 
1 ลดลง ลดลง 
2 ลดลง ไม่เปลี่ยนแปลง 
3 ลดลง เพ่ิมข้ึน 
4 ไม่เปลี่ยนแปลง ลดลง 
5 ไม่เปลี่ยนแปลง ไม่เปลี่ยนแปลง 
6 ไม่เปลี่ยนแปลง เพ่ิมข้ึน 
7 เพ่ิมข้ึน ลดลง 
8 เพ่ิมข้ึน ไม่เปลี่ยนแปลง 
9 เพ่ิมข้ึน เพ่ิมข้ึน 
/ ไม่มีการตรวจ  
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De  -   ทิศจริงที่รูปแบบของเป้าเคลื่อนท่ีไป 

รหัส ความหมาย 
0 ไม่เคลื่อนที่ 
1 NE 
2 E 
3 SE 
4 S 
5 SW 
6 W 
7 NW 
8 N 
9 ไม่ทราบทิศทาง 

 
 

fe-  ความเร็วของการเคลื่อนที่  

        รหัส ความหมาย 
0                              0 ถึง   9 กม. /ชม. 
1 10 ถึง 19 กม. /ชม. 
2 20 ถึง 29 กม. /ชม. 
3 30 ถงึ 39 กม. /ชม. 
4 40 ถึง 49 กม. /ชม. 
5 50 ถึง 59 กม. /ชม. 
6 60 ถึง 69 กม. /ชม. 
7 70 ถึง 79 กม. /ชม. 
8 80 ถึง 89 กม. /ชม. 
9                            90 กม. /ชม. หรือมากกว่า 
/              ตรวจวัดไม่ได้ หรือไม่มีการตรวจ 
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สัญลักษณ์ข้อมูลผลการตรวจ 

 

สัญลักษณ์แทนรหัส   WR =  ลักษณะของเป้าฝน 

รหัส สัญลักษณ์ ความหมาย 
1 ZR Freezing Rain 
2 ZRW Freezing Rain Shower 
3 L Drizzle 
4 RW Rain Shower 
5 RW&R Rain Shower & Rain 
6 TRW Thunder Rain Shower 
7 TR Thunder  Rain 
8 A Hail 
9 -  
/ ไม่มีการตรวจ  

 
 

สัญลักษณ ์ He  ยอดสูงสุดของเป้าน้ำฝน 

รหัส สัญลักษณ์ ความหมาย 
0 1 KM.  0 ถึงน้อยกว่า   2 กม. 
1 3 KM.  2 ถึงน้อยกว่า   4 กม. 
2 5 KM.  4 ถึงน้อยกว่า   6 กม. 
3 7 KM.  6 ถึงน้อยกว่า   8 กม. 
4 9 KM.  8 ถึงน้อยกว่า 10 กม. 
5 11 KM. 10 ถึงน้อยกว่า 12 กม. 
6 13 KM. 12 ถึงน้อยกว่า 14 กม. 
7 15 KM. 14 ถึงน้อยกว่า 16 กม. 
8 17 KM. 16 ถึงน้อยกว่า 18 กม. 
/ ไม่มีการตรวจ  
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สัญลักษณ์ของรหัส  Ie ความแรงของเป้า 

รหัส สัญลักษณ์ ความหมาย 

2, 3  อ่อน (0.1 – 5.0 มม./ชม.) 

4, 5  ปานกลาง (5.1 – 25.0 มม./ชม.) 

6, 7  หนัก (25.0 – 50.0 มม./ชม.) 

8, 9  หนักมาก (50.1 มม./ชม.ขึ้นไป) 

 
สัญลักษณ์ของรหัส  ae  แนวโน้มของรูปแบบของเป้า 

รหัส สัญลักษณ์ ความหมาย 
1 - 3 - ลดลง 
4 – 6 NC ไม่มีการเปลี่ยนแปลง 
7 - 9 + เพ่ิมข้ึน 

- NEW ก่อตัวขึ้นใหม่ 
 
สัญลักษณ์ของรหัส  De  ทิศทางการเคลื่อนตัว 

รหัส สัญลักษณ์ ความหมาย 
0 - ไม่เคลื่อนที่ 
1  เคลื่อนตัวไปทาง NE 
2  เคลื่อนตัวไปทาง E 

3  เคลื่อนตัวไปทาง SE 

4 
 

เคลื่อนตัวไปทาง S 

5  เคลื่อนตัวไปทาง SW 

6 
 

เคลื่อนตัวไปทาง W 

7 
 

เคลื่อนตัวไปทาง NW 

8 
 

เคลื่อนตัวไปทาง N 

9 
 

ไม่ทราบทิศทาง 

- STANBY ไม่เคลื่อนตัว 
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สัญลักษณ์ของรหัส  fe  ความเร็วของการเคลื่อนที่ของเป้า 

รหัส สัญลักษณ์ ความหมาย 
0 5           0 –  9 กม./ชม. 
1 15 10 – 19 กม./ชม. 
2 25 20 – 29 กม./ชม. 
3 35 30 – 39 กม./ชม. 
4 45 40 – 49 กม./ชม. 
5 55 50 – 59 กม./ชม. 
6 65 60 – 69 กม./ชม. 
7 75 70 – 79 กม./ชม. 
8 85 80 – 89 กม./ชม. 
9 90         90 กม./ชม. หรือมากกว่า 
/ -         ตรวจวัดไม่ได้ 

 
ตัวอย่าง    การรายงานข่าวตรวจอากาศด้วยเรดาร์แบบ GRID BOX (FM 20-VIII RADOB) 

  SDTH20  VTBB  080600 

  FFBB   0806/   48437   354/3   464/3   474/3   555/3 

    /555/   55541   61616   3534    4614 

  FFBB    0806/   48356   0/0/0 

 ............................................................................................................................. .........................................
.................................................. MiMiMjMj   YYGGg   IIiii   NeNeWRHeIe   NeNeWRHeIe   ………………          

      FFBB    0806/   48437   354/3   464/3   474/3   555/3    
                           NeNeaeDefe   

   /555/    55541   61616   3534   4614 

       FFBB    0806/   48356   0/0/0 

 

คำอธิบาย 
 SDTH20 -  หัวข่าว บอกให้ทราบว่าต่อไปเป็นรายงานข่าวผลการตรวจอากาศด้วย  
  เรดาร์ตรวจอากาศ (ข่าวลำดับที่ 20) 



๔๒ 
 

 VTBB   -  อักษรย่อประจำสถานีเรดาร์ตรวจอากาศกรุงเทพฯ (ของกรมอุตุฯ)  
       หมายถึง VTBB เป็นผู้กระจายข่าวฉบับนี้มา 
 080600  -  วันที่ 8, เวลา 0600 UTC. คือ วัน, เวลา ที่กระจายข่าวนี้ 
 FFBB   -  Part B ของสถานีเรดาร์ตรวจอากาศที่ตั้งอยู่บนบก 
 0806/   -  ข่าวผลการตรวจประจำเวลา 06 UTC, ของวันที่ 8 
 48327     - ข่าวผลการตรวจของเมือง 327 (เชียงใหม่) ในภาค 48 
 354/3    - ใน BOX หมายเลข 35 ของ GRID BOX มีภาพสะท้อนของฝนโปรย (RW), 
                          (ไม่มีการตรวจความสูงของยอด), ความรุนแรงอ่อน (โดยการกะประมาณ)  
  464/3   -  ใน BOX หมายเลข 46 ของ GRID BOX มีภาพสะท้อนของฝนโปรย (RW),   
                          (ไม่มีการตรวจความสูงของยอด), ความรุนแรงอ่อน (โดยการกะประมาณ) 
 474/3   -  ใน BOX หมายเลข 47 ของ GRID BOX มีภาพสะท้อนของฝนโปรย (RW),  
                          (ไม่มีการตรวจความสูงของยอด), ความรุนแรงอ่อน (โดยการกะประมาณ) 
 555/3    -  ใน BOX หมายเลข 55 ของ GRID BOX มีภาพสะท้อนของฝนโปรยและฝนตกต่อเนื่อง    
                          (RW+R) (ไม่มีการตรวจความสูงของยอด), ความรุนแรงอ่อน (โดยการกะประมาณ) 
            /555/     -  รหัสเลขนำหมู่ รหัสรายงานแนวโน้มการเปลี่ยนแปลง และการเคลื่อนที่ของรูปแบบ 
                          ภาพสะท้อน (Echo pattern) 
 55541       -   ใน BOX หมายเลข 55 ภาพสะท้อนมีแนวโน้มความรุนแรง และขนาดพ้ืนที่ปกคลุมไม่เปลี่ยนแปลง             
                                         ภาพสะท้อนกำลังเคลื่อนตัวไปทางทิศใต้ ความเร็ว  10 – 19 กม./ชม. (8 นอต)  
         61616      -  รหัสแสดงว่าต่อไปเป็นข้อมูลใน Section 3 

3534        -  ใน BOX หมายเลข 35, ณ ตำแหน่งหมายเลข 3, 4 ของ BOX ย่อย, มีภาพสะท้อน
      ของ ฝนโปรย (RW), (ไม่มีการตรวจความสูงของยอด), ความรุนแรงอ่อน (โดยการกะประมาณ) 

4614       -  ใน BOX หมายเลข 46, ณ ตำแหน่งหมายเลข 1,4 ของ BOX ย่อย, มีภาพสะท้อนของฝนโปรย          
                          (RW), (ไม่มีการตรวจความสูงของยอด),ความรุนแรงอ่อน (โดยการกะประมาณ)  
          FFBB  0806/  48436 - ข่าว Part B วันที่ 8 เวลา 06 UTC. ของเมือง 356 (สกลนคร) 
 0/0/0        -  การทำงานของเครื่องเรดาร์ขัดข้อง 

 

1 2 

3 4 

 

0 
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10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 

30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 

40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 

50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 

60 61 62 63 64 65 66 67 68 69 

70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 

80 81 82 83 84 85 86 87 88 89 

90 91 92 93 94 95 96 97 98 99 
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